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Рассмотрены ключевые вопросы расчета и 
проектирования трансмиссий мобильных машин на 
основе созданного комплекса ресурсно­
функциональных моделей. Разработаны методики и 
программные модули анализа и синтеза, схематизации, 
кинематического и динамического расчетов, оценки 
реальной надежности трансмиссии и мобильной 
машины в целом, что соответствует модельному 
подходу, лежащему в основе идеологии Индустрии 4.0. 
Трансмиссия рассматривается как многокомпонентная 
система с изменяемой структурой и состояниями для 
воспроизведения ее основных свойств в процессе 
жизненного цикла. Приведены примеры расчетов 
трансмиссий известных мировых и отечественных 
производителей. Представлено сравнение 
транспортных средств с различными приводами по 
энергетической эффективности и совокупной 
стоимости владения на примере городских 
электробусов.

Предназначена для специалистов по 
трансмиссиям, а также для аспирантов, магистрантов и 
студентов высших технических учебных заведений.
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