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Даны сведения о двигателях постоянного и 
переменного тока. Рассмотрены номинальные 
режимы работы электродвигателей, а также 
гидравлический и пневматический приводы. 
Включены практические работы по расчету 
механических характеристик асинхронного 
электродвигателя, по проектировочному расчету 
пневмопривода.

Для студентов направлений подготовки 
15.03.04 "Автоматизация технологических 
процессов и производств", 15.03.06 "Мехатроника и 
робототехника" и 27.03.04 "Управление в 
технических системах".
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