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В монографии излагается достаточно 
подробная версия современной парадигмы 
познания металлорежущих станков. Ее структура 
включает три логически связанные части: теория 
формообразования реальных поверхностей в 
машиностроении, понятие о кинематической 
структуре, функции, теории настройки 
металлорежущих станков и методика 
функционального проектирования кинематической 
структуры по законам функционирования, 
задаваемым виртуальными техническими 
решениями (способами формообразующей 
обработки). На конкретных примерах 
показывается, что изложенные научные положения 
парадигмы приемлемы при анализе и синтезе 
кинематической структуры металлорежущих 
станков с механическими, механико
гидравлическими и мехатронными связями.

Предназначена для аспирантов, докторантов, 
научных работников, преподавателей 
университетов, занимающихся систематизацией, 
исследованием и созданием технологического 
оборудования. Будет полезна студентам и 
магистрантам конструкторско-технологических 
специальностей и инженерно-техническим 
специалистам, занимающимся проектированием и 
эксплуатацией станочного оборудования.
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